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ABSTRACT 

HALAMAN ABSTRAKSI 

Tour boats operating at Wisata Wanatirta KM.14 can now be categorized into 2 

categories, namely boats that use ketinting motors and boats without using engines 

or using oars to propel the boat. This ketinting engine fuel has a high viscosity 

compared to other fuels so that it produces combustion residue which will pollute 

the air. The purpose of this final project is to provide a solution for boat propulsion 

energy that is integrated with Solar Cells equipped with a mobile monitoring 

application. This final project method implements a Solar Cell-based boat 

propulsion battery monitoring system in real time using the NodeMCU ESP32 

microcontroller and PZEM-017 sensor to process battery data, and uses a DC 

electric motor as a boat propulsion and displays battery data through a mobile 

monitoring application, namely the Android application. 

 

Keywords: Solar Cell, NodeMCU ESP32, PZEM-017 Sensor, DC Electric Motor 
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ABSTRAK 

 

Perahu wisata yang beroperasi di Wisata Wanatirta KM.14 sekarang dapat 

dikategorikan ke dalam 2 kategori, yaitu perahu yang menggunakan motor ketinting 

dan perahu tanpa menggunakan mesin atau memanfaatkan dayung untuk 

menggerakkan perahu. Bahan bakar mesin ketinting ini memiliki viskositas yang 

tinggi dibandingkan bahan bakar yang lainnya sehingga menghasilkan sisa 

pembakaran yang akan mencemari udara. Tujuan dari tugas akhir ini memberikan 

solusi untuk energi penggerak perahu yang terintegrasi Solar Cell dengan 

dilengkapi aplikasi mobile monitoring.  Metode tugas akhir ini menerapkan sistem 

monitoring baterai penggerak perahu berbasis Solar Cell secara realtime 

menggunakan mikrokontroler NodeMCU ESP32 dan sensor PZEM-017 untuk 

mengolah data baterai, serta menggunakan motor listrik DC sebagai penggerak 

perahu dan menampilkan data baterai melalui aplikasi mobile monitoring yaitu 

aplikasi Android.  

 

Kata Kunci: Solar Cell, NodeMCU ESP32, Sensor PZEM-017, Motor Listrik DC 
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