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ABSTRACT 

This research aims to design a single-phase motor control system for a chicken 

lifting machine at Atharizz Store KM 14 RT 22 No. 17, Balikpapan City, to improve 

efficiency and safety in the chicken lifting process after slaughter. The control 

system utilizes a circuit based on contactors, relays, and limit switches as safety 

components to prevent overload and operational errors. The motor operation is 

controlled using a start-stop button designed for ease of use by workers. The test 

results show that the system operates stably, responsively, and safely, with a 40% 

improvement in work efficiency compared to manual operation. Therefore, the 

designed single-phase motor control system can serve as an effective solution to 

support production processes in the poultry processing industry. 

 

 

ABSTRAK 

Penelitian ini bertujuan untuk merancang sistem kendali motor 1 fase pada 

mesin pengangkat ayam potong di Atharizz Store KM 14 RT 22 No. 17 Kota 

Balikpapan guna meningkatkan efisiensi dan keselamatan kerja dalam proses 

pengangkatan ayam setelah pemotongan. Sistem kendali ini menggunakan 

rangkaian berbasis kontaktor, relay, dan limit switch yang berfungsi sebagai 

pengaman untuk mencegah kelebihan beban serta kesalahan operasi. Pengoperasian 

motor dikendalikan melalui tombol start-stop yang dirancang agar mudah 

dioperasikan oleh pekerja. Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem mampu 

bekerja secara stabil, responsif, dan aman, dengan peningkatan efisiensi kerja 

mencapai 40% dibandingkan sistem manual. Dengan demikian, rancangan sistem 

kendali motor 1 fase ini dapat menjadi solusi efektif dalam mendukung proses 

produksi di industri pemotongan ayam. 
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