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Abstrak

Sistem kendali motor induksi tiga fasa merupakan salah satu sistem yang
penting dalam dunia industri. Motor induksi tiga fasa banyak digunakan karena
memiliki konstruksi yang sederhana. perawatan mudah, serta efisien. Namun,
permasalahan utama pada motor induksi tiga fasa adalah kendali kecepatannya
vang hanya dapat dilakukan secara diskrit atau bertahap. Untuk mengatasi hal
tersebut, penelitian ini  bertujuan merancang, mengevaluasi  serta
mengimplementasikan modul praktikum untuk mengendalikan kecepatan motor
induksi 3 fasa menggunakan kontrol PID.

Sistem kendali kecepatan motor induksi 3 fasa dirancang menggunakan
komponen utama berupa inverter ATV12, PLC Omron CP1E, dan HMI Haiwell
CTW. Pengendalian kecepatan motor dilakukan dengan mengatur parameter PID
(Proportional, Integral, Derivative) pada fitur internal inverter ATV12.

Perancangan sistem dimulai dengan pembuatan desain panel hox,
perencanaan Wiring diagram, dan perancangan sistem operasi alat. Selanjuinya
dilakukan pemrograman pada perangkat PLC menggunakan CX-Programmer dan
pemrograman HMI menggunakan Haiwell Cloud SCADA. Sistem ilmmunikasi
antar perangkat juga dirancang, vaitu komunikasi PLC dengan HMI melalui port
RS5232 serta komunikasi HMI dengan inverfer melalui porr RJ45. metode
pengendalian dan monitoring diintegrasikan dengan sistem SCADA berbasis loT
vang terintegrasi dalam HMI Haiwell agar dapat dioprasikan dan di monitoring dari
jarak jauh.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa pengaturan parameter PID dapat
meningkatkan kualitas respon kecepatan motor. Penentuan nilai Kp. Ki, dan Kd
vang tepal dapat menurunkan waktu respon dan meredam osilasi. Karakteristik
respon kecepatan motor dapat dioptimalkan sesuai kebutuhan dengan mengatur
parameter P1D. Penggunaan data estimasi internal inverfer ATV12 juga dapat
memberikan hasil keluaran yang presisi tanpa menggunakan sensor eksternal.
Kata kunci; Motor Induksi 3 Fasa, Altivarl2, PLC Omron CP1E, HMI Haiwell
C7TW, Kontrol PID, IoT Haiwell.
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